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Rozdziat 1 Charakterystyka ogélna regulatora

OPIS

Regulatory serii 506/507/508 sg zwartymi, nieizolowanymi regulatorami predkodei zapro-
jektowanymi dla silnikow bocznikowych obcowzbudnych pradu stalego oraz dla silnikow z
magnesami trwalymi. Mogg by¢ zasilane z 1-fazowej sieci pradu przemiennego w zakresach
110/120V lub 220240V i czestotliwosci S0/60Hz.

Sterowanie silnika pradu stalego zostalo uzyskane przy pomocy sygnalu sprzezenia liniowej
petli zamknigtej, ktora bazuje na stalym napieciu wiasnym wirnika. Pozwala to na utrzy-
mywanie stalej predkosci silnika podezas zmiennego obciaZenia. Regulator posiada réwniez
mozliwos¢é wspélpracy z tachopradnicg sprzezona mechanicznie z walem silnika. W tym
przypadku tachoprgdnica dajgc dokiadng informacje o predkosci rzeczywistej silnika jest
zrodlem sygnalu sprzegzenia dla regulatora predkosci.

Petla pradowa wewngtrz sprzgzenia predkosci zapewnia dostarczanie bezpiecznych wartosci
prgdu do wirnika silnika az do poziomu ustawianego za pomocg potencjometru pradu mak-
symalnego (Imax). Nastawa wartosci pradu maksymalnego jest liniowa z mozliwoscig
przelaczenia na mniejszy zakres 1/2 pradu regulatora.

Jesli sterowany silnik znajdzie si¢ w stanie utknigcia (np. z powodu uszkodzenia obwodu
wzbudzenia lub tez nadmiernego obcigzenia), wowezas spowoduje to wylaczenie regulatora
po okolo 15 sekundach. W przypadku wystapienia gwaltownych przeciazen pradu wirnika
uklad zareaguje natychmiastowym wylgczeniem nadpradowym.

Regulatory mogg rowniez pracowac w trybie liniowego zadawania momentu silnika. Wow-
czas ograniczenie nadmiemnej predkosei silnika jest cechg standardowa.

ZAKRES REGULATORA

Typ Wartosci znamionowe pradu Standardowa regulacja Przetgczalna
506 3A DC prad pelnego obcigzenia 0,5 do 3A 0,25 do 1,5A
507 6A DC prad pelnego obciazenia 1 do 6A 0,5 do 3A
508 12A DC prad pelnego obcigzenia 2do 12A 1 do 6A

Podrecznik obsiugi S06/507/508 1



ZESTAWIENIE OGOLNE

e e i A HIBAEBLIE O
e Parampte

Wejscie zasilania

Czestotliwosé 50/60 + 10% Hz
Napiecie Vs 110/220 + 10% lub 220/240 + 10% V
Regulator predkosci

Czas detekcji utkniecia 15 maksymainie 20 typowo s
Typ regulatora Zmienny proporcjonalny plus catkujacy

Sposéb sprzezenia ¢’ Va Tachopradnica

0-100% regulacja obcigzenia 202) (typowo) 0,1 (typowo)
Maksymalny zakres regulacii 20:1 100 : 1'% %
predkosci

Regulator pragdu (momentu)

Ograniczenie nadmiernej Standard ("’

predkosci

Rodzaj regulatora Staly proporcjonalny plus catkujacy

Sposéb sprzezenia ‘*’ Nieizolowany bocznik

Liniowos¢ 2 %

Zakres requlacji

Kompensacja strat wirnika IR comp | 0-25% z Va

Predko$¢ maksymalna "’ Nmax |100% +25% ‘"’
Predko$é minimalna N min 0-25% z N max %
Czas narastania rampy Ramp 1 - 15 (minimum) s

Czas opadania rampy Ramp 1 - 15 (minimum) s

UWAGI:

(1) 7Zakres wybierany poprzez wbudowane przelaczniki

(2) Zoptymalizowany przez ustawienie kompensacj1 IR

(3) Odpowiedni dla stalej czasowej wimnika nie mniej niz Sms

(4) Wszystkie zaciski sterownicze 3 na wysokim potencjale ( DC ) wzgledem
uziemienial

(5 Nalezy mie¢ na uwadze niebezpieczenstwo przegrzania silnika przy niskich pred-
kosciach pracy.




Wymagania sSrodowiskowe

Obudowa Podstawa montazowa |P00

Temperatura pracy 0 do +40°C.(obnizenie wartosci znamionowych 1.5%/ stopieri
powyzej 40°C)

Wilgotnosé 85% R.H. przy 40°C (nieskondensowane)

Wysoko$é n.p.m. Powyze] 1000m obnizenie wartosci znamionowych 1% / 100m

Atmosfera Nietatwo paina, bezkorozyjna, bezpylowa

Zakres temperatury -25°C do +55°C.

magazynowania

Zakres temperatury -25°C do +55°C.

transportowania

Warunki pracy

Kategoria instalacji

Nadnapigciowa kategoria ||l

Zanieczyszczenie

Stopierl zanieczyszczenia 2.

Wejscie zasilania

Uziemienie

Ochrona

Montowana obudowa

Odleglos¢ do innych produktéw

5,5 mm (minimum)

Techniczne dane znamionowe EMC

Odpornosé na zakldcenia

Port Zjawiska | Test standardo- | Poziom Kryteria Norma
wy
Port obudowy | ESD BS EN61000-4-2 | BkV AD Samo- ENS0082-1
Pole RF (1995) 10V/m, regeneracja (1992),
1kHz AM | Bez zmian i
Party mocy Szybkie BS EN61000-4-4 | 2kV Samo- EN50082-2
przejscia (1995) regeneracija (1995)
impulsy
Sygnaly Szybkie BS EN61000-4-4 | 2kV Samo-
sterowania przejscia (1995) regeneracja
impulsy
Polaczenia Szybkie BS ENG1000-4-4 | 2kV Samo-
mocy przejscia (19935) regeneracja
impulsy
Emisyjnosé
Port Zjawiska Test standardowy | Poziom Norma
Port obudowy Promieniowanie ENS5011 KlasaB | ENS0081-1 (1992)
Port mocy Przewodzenie EN55011 Klasa B* | EN50081-2 (1994)

UWAGI: Osiagnigcie tych poziomoéw jest mozliwe przy instalowaniu z okreslonym filtrem
zasilajacym.
* Osiagalne do 50m kabla silnikowego

Podrecznik obstugi S08/507/508 3



ELEKTRYCZNE DANE ZNAMIONOWE

e n A -_lr“.-.:.
4-.! MA’A\%‘H&! R

Wyjsc:mwe dane znamloncwe przln,r typo*.wm napluciu wirnika,\a, 80/90V (160/1 BO\."}

{‘f}k?}’{"a'“? prad wyjsciowy wirnika ( | 1.5A 3A 3A B6A 124
Typowa moc silnika ( hp )
90V nap. wirnika (110/120V AC) 1710 1/6 116 1/3 1/3 3/4
180V nap. wirnika (220/240V AC) 1/6 1/3 1/3 3/4 3/4 2
Typowa moc silnika ( kW )
90V nap. wirnika (110/120V AC) 0.07 0125 | 0125 0.25 0.25 0.55
180V nap. wirnika (220/240V AC) 0.125 0.25 0.25 0.55 0.55 1.5
Straty regulatora (W ) 5 10 10 20 40
Maksymalny prad zasilania AC 3 4.5 6 12 18
(Is,A rms)
Paécsymalne I*t dla zabezpieczenia 36 36 80 300 300
As)
Maksymalny wspdlczynnik ksztattu 2 15 2 2 15
(Is/la)
Maksymalny prad wzbudzenia (2) 2 2 2 2 2
(A dc)
Napiecie wzbudzenia (0.9 x Vs)Vdc V Vv Vv Vv "
110/120 AC 90-100 | 90-100 | 90-100 | 90-100 | S0-100 | 90-100
220/240 AC 180-200 | 180-200 | 180-200 | 180-200 | 180-200 | 180-200
Zakresy regulacji
[ Maksymalny prad (1) (I max, A) | 0.25-3 | 0.5-6 | 1-12 |

UWAGI:

( 1) Zakresy wybierane wbudowanymi przelacznikami
2 ) Uzwojenie wzbudzenia silnika pradu stalego jest zasilane od momentu zalaczenia
] pra £0 ] &

zasilania regulatora.

Kod produktu

Blok Produkt Kod Cecha
1 Produkt podstawowy 506 3 Amper
507 6 Amper
508 12 Amper
2 Wykonanie 00 Standard
01 do 99 Dla odbiorcy
3 Pokrywa 00 IPO0 otwarta budowa
20 IP20 pokrywa
4 Opcje specjalne 0]0] Standard
01 do 98 Dokumentowane opcje
specjalne




Rozdziat 2 Opis listew zaciskowych

ZACISKI LISTWY STEROWANIA

Zacisk Funkcja Opis Uwagi
Sprzezenie Zacisk wejsciowy tachopradnicy mon- 200V dc maks.
1 tachopradnicy towanej na wale silnika
2 0V - sygnat Referencyjny sygnat sterowania Nie moze by¢ uziemiony.,
wspdinej masy
3 Start Wejscie cyfrowe dla zezwolenia do Impedancja wejscia
pracy regulatora. -> 20k Ohm
Podiaczony do OV w trybie predkosci
Podigczony do +10V dla trybu
pradowego
4 Zadawanie Wejscie analogowe, Impedancija wejscia
predkosci 0V do +10V = 0 do 100% predkosci - 66k Ohm
S +10V napiecie Wyjscie analogowe, Obcigzenie - 2mA
odniesienia +10V nap. odniesienia dla zadawania
predkosci i pradu.
6 Ograniczenie Wejscie analogowe, Impedancija wejscia
pradu 0 do +10V = 0 do 100% pradu - 100k Ohm

OSTRZEZENIE . WSZYSTKIE ZACISKI STEROWANIA ZNAJDUJA STE NA WY
SOKIM POTENCJALE.
PODLACZENIE UZIEMIENIA LUB UZIEMIENIA ELE-
MENTOW STOWARZYSZONYCH MOZE SPOWODOWAC
TRWALE USZKODZENIE REGULATORA .

ZACISKI LISTWY MOCY

Zacisk Funkcja Opis Uwagi
L1 (L) Wejscie przewodu fazy Zacisk zasilania fazy 1 lub fazy
AC
L2 (N) Wejscie przewodu Zacisk zasilania fazy 2 lub przewodu neutral-
zerowego AC nego
F+ Dodatnie zasilanie Wyjscie dodatnie dla uzwojenia wzbudzenia
uzwoijenia wzbudzenia
F- Ujemne zasilanie Wyijscie ujemne dla uzwojenia wzbudzenia
uzwojenia wzbudzenia
A- Ujemne nap. wirnika Wyjscie ujemne dla uzwojenia wirnika
A+ Dodatnie nap. wirnika Wyjscie dodatnie dia uzwojenia wirnika
Grd Uziemienie ochronne Uziemienie ochronne regulatora
Grd Uziemienie ochronne Uziemienie ochronne regulatora

UWAGA: REGULATOR MOZE ZOSTAC PODLACZONY POMIEDZY FAZY, KTO-
RYCH NAPIECIE W REZULTACIE NIE PRZEKROCZY OKRESLONEGO
MAKSYMALNEGO NAPIECIA ZASILANIA.

Podrecznik obstugt S06/507/508




ZACISKI DODATKOWE

Zacisk

Funkcja

Opis

Uwagi

A1 Dodatkowe zasilanie

Dodatkowe zasilanie przekaZnika

+16V przy 10mA

A2 OV - syanal wspéiny

Sygnal odniesienia

Nie moze by¢ uziemiony

masy
A3 Predkosc zerowa Wyijscie sygnatu predkosci 24V przy 50mA otwarty
Zerowej kolektor *
Ad Gotowosé Wyjscie sygnatu gotowosci do 24V przy 50mA otwarty
pracy kolektor *
A5 Poziom predkosci Wyjscie sygnalu poziomu pred- Dla innych pozioméw
zZerowej kosci zerowej zobacz tabele 1

AB Zadawanie dodatkowe

Dodatkowe bezposrednie zada-
wanie predkosci

+10V @ 100K wejscie
peinej predkosci

*UWAGA: ZASILANIE MUSI E!YCZ DOSTARCZONE Z NIEZALEZNEGO ZASILA-
CZA | NIE MOZE BYC ODNIESIONE WZGLEDEM UZIEMIENIA.

Tabela 1
Rezystor Zacisk napigc przy predkosci zerowej 180V, a0V,
zewnetrzny
— 10.75V 6% 12%
4K7 5.5V 3% 6%
2K2 2.5V 2% 4%
1k 2V 1% 2%

Wykrycie predkosci zerowej dziala wraz z napigciem na wyjsciu regulatora, poziom warto-
sci fabrycznie jest ustawiony na 6% z 180V de.

PRZELACZNIKI

Przelgcznik

wylaczony

zalaczony

SWi1 lmaks. 506 - 0.25 do 1.5A Imaks. 506 - 0.5 do 3.0A
Imaks. 507 - 0.5 do 3.0A Imaks. 507 - 1.0 do 6.0A
Imaks. 508 - 1.0 do 6.0A liaks, 508 -2.0 do 12.0A
SW2 1 /2 zadane predkosci Peina predkos¢ zadana
SW3 1 / 4 zadanej predkosci Pelna predkos¢ sprzezenia
SW4 Sprzezenie tachopradnica Sprzezenie napieciem twornika




POTENCJOMETRY

P1 RAMP UP Zadawanie czasu narastania rampy, ustawianie w
kierunku wskazéwek zegara - zwiekszanie czasu
P2 RAMP DOWN Zadawanie czasu rampy opadania, ustawianie w
kierunku wskazéwek zegara - zwiekszanie czasu
P3 SPEED STABILITY Stabilizacja petli predkosci, ustawianie zgodnie ze
wskazéwkami zegara - wzmacnia odpowiedZ
P4 I LIMIT Kalibracja pradu wyjsciowego zgodnie ze wskazdw-
kami dla zwiekszenia wartosci pradu
PS5 IR COMPENSATION Kompensacja spadku predkosci dla sprzeZenia
napieciem wirnika
P& MINIMUM SPEED Predkos< minimalna przy zerowej wartos$ci zadanej.
(Moze by¢ rowniez uzywane do zréwnowazenia
predkosci zerowej, przeciwnie do ruchu wskazdwek
zmniejszenie predkoéci przy zerowej wartosci zada-
nej).
P7 MAXIMUM SPEED Kalibracja predkosci maksymalnej. Zgodnie z ru-

chem wskazdwek wzrost predkosci,

DIODY SYGNALIZACYJNE (LED)

POWER - ON

Syagnalizuje obecno$¢ napigecia zasilania na zaci-
skach ukfadu mocy. (Uwaga:- Dioda ta nie okresla
czy zastosowane napiecie jest poprawne).

HEALTH

Jesli dioda swieci, wéwczas regulator znajduje sie w
stanie alarmu spowodowanego zabezpieczeniem
pradowym badZ stanem utkniecia,
Normalnie powinna by¢ wylaczona 'OFF".

Podrecznik cbstugi 506/507/508




Rozdzial 3 Instalacja i uruchomienie

SCHEMAT ROZPOZNAWCZY

Rysunek 3.1 Rozmieszczenie elementow nastawnych i listew zaciskowych od strony czolo-
wej regulatora

Wejscia dodatko-
Sterawanie

i 123456 Mide—|- Eﬁﬁmﬂ nastaw

E“l——Dindy sygnalizacyjne
Sl

[©f

[@] | [Petericiometry

(=

@]

I

Przelacznik wyboru
napiecia zasilania — g 0]
110120V 2201240V

|
Zaciski czesci

UWAGA!
REGULATOR JEST NIEIZOLOWANY. WSZYSTKIE OBWODY PODLACZONE DO

REGULATORA BEDA NA WYSOKIM NAPIECIU WZGLEDEM UZIEMIENIA O-
CHRONNEGO. WYKONYWANIE PRAC Z REGULATOREM POWINNO UNIKAC
WYSTAWIANIA NA NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA ELEKTRYCZNEGO. ELE-
MENTY STEROWANIA ZWIAZANE Z REGULATOREM MUSZA BYC DOBIERANE
TAK ABY DOSTARCZYC OCHRONE DLA UZYTKOWNIKA PRZED WYSTAWIE-
NIEM NA PORAZENIE ELEKTRYCZNE.

Wszystkie inne urzqdzenia powinny by¢é mocowane conajmniej w odleglosci 5.5mm od
regulatora.

Glowne elementy

Potencjometr zadawania predkosci / momentu 10k izolowany trzpief obrotowy i pokretlo
Lacznik Znamionowy dla wejscia napigcia zasila-
nia.

UWAGA: Glowne elementy dostarczajg bezpieczenstwa izolacji dla uzytkownika.
Elementy te powinny by¢ dobierane do zapewnienia podwojnej izolacji z barierg izola-
cji odpowiednig dla uzywanego napigcia zasilania. Produkt zostal zaprojektowany dla
uzycia w Srodowisku o 2 stopniu zagrozenia, kategorii nadnapieciowej II1, montowany
w obudowie.

Pomocnicze elementy
Filtr EMC 18A ac(12A dc) CO389115
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INSTALACJA

Regulator predkosct

Rysunek 3.2 Schemat podlgczenia w trybie regulatora predkosci

Bezpiecznik 1 TS
—é—: ; ' L1 F+
s A B L2iN F-
*Bezpiecznik | Sieciowy | : GRD @ o
S e i : A+
— 6 |OGRAN. | (L)|GRD
5 l+10V
4 |ZAD. PREDK.
ml-cﬁﬁ J_SIART o P
2 |MASA OV
| 1 |TACHOPRADNICA

T6

Dodatkowe zabezpieczenie zalecane w przypadku zasilania z 2 faz.

‘Start’ podlgczony do masy zezwala na prace w trybie regulatora predkosci

Regulator pradu

Rysunek 3.3 Schemat podlaczenia w trybie regulatora pradu

_________________

. FF

F+ : :
"o ey
A o ;
TN
GRD|——— T

+(

T6

e
bgl—f— . : L1
i || Si:;:g'-w : Lo
e : GRO|D
ZEDAMY  easicssieaeasd
PRAD .2
10k| [ 6 |OGRAN. I @
5 [+10V
: — 4 |ZAD. PREDK.
s Q‘L LA 3 IsTART
12 |mAsA ov
ZAD, PREDK. =
FW TACHOPRADNICA

Opcjonalny potencjometr zadawania predkosci dla ograniczenia nadmierne)j pred

kosci, jesh zadawanie to nie wymagane nalezy podlaczy¢ bezposrednio do +10V.
‘Start’ podlaczony do +10V zezwala na prace w trybie regulatora pradu
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WIELKOSCI PRZEWODOW

Model Prad Funkcja Rozmiar | Prad znamio- | Zestaw odlgczni-
znamion kabla nowy bez- ka bezpieczniko-
owy piecznika wego
506 1.5A DC twornika, AC 1.5mm * 10A LAOS4664
zasilania, uziemienie | /1BAWG
506/507 3A DC twornika, AC 2.5mm* 10A LA054664
zasilania, uziemienie | /14AWG
507/508 6A DC twornika, AC 2.5mm* 10A LAO54664
zasilania, uziemienie | /14AWG
508 12A DC twornika, AC 4mm® 20A LAO50062
zasilania, uziemienie | M12AWG
2A Przewody wzbudzenia | 0.75mm”
DC HBAWG
Sterowanie 0.5mm*
[20AWG

MOMENTY WYTRZYMALOSCI DLA ZACISKOW

Zacisk Momentu
Uktad mocy 0.8 Nm 7 Ibf-in
Sterowanie 0.56 Nm 5 Ibf-in

Ochrona przed przecigzeniem silnika.

Urzadzenia do zewngtrznej ochrony silnika przed przecigzeniem musza byé dostarczone
preez osobg instalujgca. Urzadzenia te moga obejmowaé czujnik termiczny wewnatrz uzwo-
jen silnika kontrolowany przez zewnetrzny przekaznik.

Wymagania ochrony nadpradowej.

Nalezy stosowac bezpieczniki polprzewodnikowe odpowiednie dla pradu regulatora. W
ponizszej tabeli zostaly wytypowane zalecane bezpieczniki polprzewodnikowe, producent i
numeru typu,

Bezpieczniki pélprzewodnikowe lirmy Ferraz

Warto§ci znamionowe Numer typu Ferraz Numer czgsci
10A, 250V 250VFA10A6X32 CH230014
20A, 250V 250VFA20A6X32 CH230024

Wartosci znamionowe dla obwodu zwarciowego.

Regulatory 506 1 507 sy odpowiednie do uzycia w obwodzie zdolnym do dostarczenia syme-
trycznie nie wigeej niz 1000 rms amperow, 240V maksymalnie; podezas gdy regulator 508
Jest odpowiedni do uzycia w obwodzie zdolnym do dostarczenia symetrycznie nie wigcej niz
5000rms amperow, 240V maksymalnie.

Wartesci znamionowe temperatury oprzewodowania wzbudzenia,
Uzywac przewodnikow tylko miedzianyeh 60° C.
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MONTAZ

Rysunek 3.5 Wymiary mechaniczne regulatora

— ——s D
e W

_’|

UWAGA!

o «
i
«—— F —¥

|

R 151
il \im

Ze wzgledu na chlodzenie nalezy zapewni¢ wolng przestrzen conajmniej S0mm powyzej i
ponizej regulatora.

IP0O iP20
DIM 506 507 508 506 507 508
A 66 mm 66 mm 76 mm 80 mm 80 mm 90 mm
B 57 mm 57 mm 57 mm 84 mm 84 mm 84 mm
c 125 mm 125 mm 125 mm 140 mm 140 mm 140 mm
D 95 mm 95 mm 95 mm 105 mm 105 mm 105 mm
E N/A N/A N/A 50 mm 50 mm 50 mm
F N/A N/A, NIA 140 mm 140 mm 140 mm

Podrgcznik obstugi 506/507/508
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FILTR

Rysunek 3.6 Wymiary mechaniczne 1 opis wyprowadzen filtra.

_ ZASILANIE
'ﬁL2|L1[PEPE -E}- .1“-_ ...................... A
_________ A
Q O ek E ................. T F B
) iTYegvs v iiq it I
: ™ Y H
i LN i i
: v \‘\_ ly vy
8 C'u ___________ 1 TR, \ 4
P =t NG ‘*—d*‘f
« A > \ ﬂ' "4 otwory MS do mocowania
na szynie DIN na wybranej
] X wysokosci
OBCIAZENIE /. ", 4 otwory przelotowe M6
czal?g-,- W2 zginn-zﬁﬂy Zaciski odpowiednie dla
czerwony przewodu 4mm*/12AWG
Produkt Filtr Calkowite wymiary Otwory mocujace
A B C D E F G | H
506/507/508 | CO389115 | 100 159 55 84 147 135 | 63 | 78
POLACZENIA EMC
Rysunek 3.4 Schemat podlaczenia filtra zasilajacego
Przewcrd ekranowany Silnik DC

Regulator F+

— ' L1
Zasilanie AC .
— Filtr L2
l—H
Grd (PE)  Grd F'E} ,
: O (% - Yrd PE
G )
&
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INSTALACJA | USTAWIENIA

Ostrzezenie

Przed zalaczeniem zasilania nalezy sprawdzic:

Ustawienia przelgcznikow

(a) Przelacznik glowny ustawiony na stosowane napigcie zasilania, pozycja lewa 110/120,
pozycja prawa 220/240

(b) Indywidualne przelaczniki
SW1 OFF ON
506 0.25 do 3A 0.5 do 3A
507 0.5 do 3A 1 do BA
508 1 do 6A 2do 12A
Predkosc Zakres Maksymalny zakres napiecia sprzezenia

sw2 SW3 wirnika lub tachopradnicy

OFF OFF 15do 30

ON OFF 30 do 60

OFF ON 60 do120

ON OM 120 do 180
SW4 OFF ON

SprzeZzenie Napiecie tachopradnicy Napiecie wirnika

UWAGA: Nawet kiedy zamierzamy stosowac sprzezenie z tachopradnicg to nalezy wstep-
nie uruchomié silnik z kontrolg napigcia wirnika. Nalezy wowezas ustawi¢ odpowiednio-
przelaczniki dla napigcia sprzezenia wirnika, Uwaga, jeshi procedura ta nastapi wowczas
tachopradnica musi zostaé tymezasowo odlgczona aby nie oddzialywac na dzialanie regula-
tora.

Potencjometry

(a) Produkt Nastawa fabryczna
P1 Ramp Up Przeciwnie do ruchu wskazéwek
P2 Ramp Down Przeciwnie do ruchu wskazéwek
3 Stability Pozycja srodkowa
P4 I Limit Przeciwnie do ruchu wskazéwek
P5 IR Comp Przeciwnie do ruchu wskazowek
P6 Min Speed Przeciwnie do ruchu wskazéwek
P7 Max Speed Pozycja srodkowa

(b) Zewngtrzne
Zadawanie predkosel na minimum.

Silnik

(a) Sprawdzi¢ czy parametry silnika sg odpowiednie z regulatorem
(b) Sprawdzi¢ czy silnik 1 obeiazenie mogg sig swobodnie obracac,
Oprzewodowanie

(a) Sprawdzi¢ czy nie ma poluznionych koncowek przewoddéw na plytee mocy.

(b) Sprawdzi¢ czy nie ma wolnych koncéwek przewodow w sterowaniu zewnetrznym
narazonych na kontakt z uziemionymi elementami przewodzacymi.

Podrecznik obstugl SDES07/508
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ZAr ACZENIE ZASILANIA
1.Po zalgezeniu powinna zaswiecié si¢ dioda LED 1.

2. Zewrzy) styk ‘“START” 1 ustaw malg wartos¢ zadang predkosci (5%). Powinien poplynaé

prad wirnika, silnik powinien sig obracac 1 pracowa¢ z ustalong predkoscia.

Jesli silnik obraca sie powyzej 5% az do géme;j predkosei wowezas nalezy odlaczy¢ start.

Jesli regulator jest w trybie sprz¢zenia napieciem wirnika wowczas powodem
przekroczenia predkosct sg nieprawidlowe ustawienia przelacznikow SW2 1 SW3.

Jesli regulator jest w trybie sprzgzenia napigcia tachopradnicy wowczas przekroczenie pred-

kosci jest spowodowane nieprawidlowy polaryzacjq tachopradnicy. Nalezy zamieni¢ prze-

wody jak ponizej:
Problem Dzialanie
Prawidlowy kierunek ale za duza predkosé Zamien tylko polaryzacjg tacho-

pradnicy
Nieprawidlowy kierunek i za duza predkosé Zamien¢ polaryzacje zasilania-
uzwojenia wzbudzenia
Jesh silnik nie chee si¢ obracac, nalezy zwigkszy¢ wartosé potencjometru ograniczenia P4
poniewaz wartos¢ pradu moze okazac sig niewystarczajaca dla uzyskania obrotow silnika. W
takim wypadku po 15s moze zadzalaé dioda sygnalizacyjna okreslajgca alarm regulatora
wskazujac w ten sposob stan utkmigeia silnika, W celu wykasowania warunku nalezy wyla-
czy¢ i ponownie zalaczy¢ zasilanie. Jedli silnik pozwala si¢ poprawnie sterowaé ale obraca
sig w zlvim kierunku wowczas nalezy:
(a) Sprzgzenie napigeiem wirnika - zamieni¢ polaryzacje zasilania uzwojenia
wzbudzenia
(b) Sprzezenie tachopradnica - zamieni¢ zardwno polaryzacjg¢ zasilania wzbudzenia
1 polaryzacje tachopradnicy.

3.Zwigkszaj zadang predkosc do maksymalne] 1 sprawdzaj czy napigeie wirnika nie przekra-
cza wartoscl znamionowej, ustawiaj ac predkosc :naksymalnq uzywajae P7. Jesli wymagana
jest nastawa pr@dkc-sm minimalnej wowczas zmniejsz predkosc skrgcajac potencjometr
zadawania do zera 1 ustaw wymagang warlos¢ potencjometrem predkosei minimalnej P6.
Przy potencjometrze zadawania ustawionym na maksimum, dostosu) ponownie predkosc
maksymalng poprzez P7.

4.Dopasowa¢ potencjometr ograniczenia pradu P4 do odpowiednich pradéw znamionowych
silnika wedlug ponizszego rysunku.
1.75 as 7

0.75)1.5 2(1 15)3 4@ 3)6 B4
©75)1 /Lx 2(1) (15) ,,L w8 @8 ,J\ 8(4)

L ""-\{/

‘ A . A
{0.5)1 __25(1.25) {1}24( | 5(25) (24 ___ l —10{5)

(0.25)0.5 3{1.5} (0.5) 1 5(3) {12 12 (8)

506 507 508

Wigksza dokladnosé nastawienia moze zosta¢ osiggnigta przez uzycie miernika do pomiaru
pradu w obwodzie wirnika.
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5.Nastawi¢ potencjometrami P1 1 P2 czas narastania 1 opadania rampy do warto$ct wyma-

ganych.

6.W przypadku sprzezenia napigciem wirnika, w momencie gdy podlgczymy obcigzenie
pojawi si¢ spadek predkosci. Nalezy wowcezas w celu obnizenia tego efektu dopasowac
kompensacje IR potencjometrem P5. Nadmierne ustawienie moze powodowac niestabilng

prace silnika,

7.Moze okazaé si¢ koniecznym dopasowanie stabilnosci predkosci potencjometrem P3 w
celu polepszenia reakcji zmian predkosci na zmiang wartosci zadanej. Nadmiemne ustawie-
nie moze powodowac niestabilng prace silnika.

WYKRYWANIE USZKODZEN

Problem

Mozliwe powody

Zaradzenie

Regulator jest zasilany -
dioda sygnalizacyjna nie
wskazuje stanu zalgczenia

Nieprawidtowe napiecie zasilania

Bezpieczniki fazowe stopione (jesli
stosowane)

Sprawdzi¢ ustawienia prze-
fgcznika gldéwnego. Jest
mozliwe uszkodzenie regula-
tora jesli zostalo podane
zbyt wysokie napiecie zasi-
lania.

Cdtaczyc zasilanie, spraw-
dzi¢ polaczenia i wymienic
bezpiecznikKi.

Silnik nie obraca sie

Brak sygnatu startu

Brak zadawania.

Sprawdzic¢ zestyk startu i
oprzewodowanie.
Sprawdzi¢ podigczenie i
poprawnos¢ dziatania po-
tencjometru zadawania.

Silnik przyspiesza przy

sterowaniu ze sprzeze-

niem z tachopradnicy i
matym zadawaniem

Polaryzacja tachopradnicy

Uktad przenoszenia tachopradnicy

Uszkodzenie tachopradnicy

Whlaczy¢ zasilanie i zamie-
ni¢ polgczenia tachopradni-
cy.

Sprawdzi¢ potgczenie me-
chaniczne pomiedzy silni-
kiem i tachopradnica,
Zdjac i wymieni¢ tacho-
pradnice.

Silnik obraca sie w niewla-
Sciwym Kierunku przy
prawidlowej regulaciji

predkosci.

Polaczenia silnika sg niewtasciwe dla
zgdanego kierunku obrotow :
1. Sprzezenie z napigcia wirnika.

2. Sprzezenie z tachopradnicy

Wylaczy¢ zasilanie i zamie-
ni¢ polaczenia wirnika.
Wytgczy¢ zasilanie | zamie-
ni¢ zaréwno polaczenia
tachopradnicy i wirnika.

Silnik nie obraca sie i po
czasie 15 sekund w trybie
regulatora predkosci

\Wal silnika zablokowany lub zaklesz-
czony.

Whtaczyé zasilanie, spraw-
dzi¢ silnik i obcigzenie na
sztywnosc lub zakleszcze-

zapala sie dioda utkniecia. nie.
Brak pradu wzbudzenia (nie dotyczy | Sprawdzié¢ obecnosé napig-
silnikow z magnesami trwatymi). cia DC na zaciskach wzbu-
dzenia silnika.
Brak pradu wirnika. Sprawdz ciggtos¢ obwodu

Podrecznik obsiugi S08/507/508
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Zbyt niskie ograniczenie pradu.

wzbudzenia.
Whylacz zasilanie | sprawd2
ciagtos¢ obwodu wirnika.
Sprawdz czy zacisk ograni-
czenia pradu jest podiaczo-
ny do zacisku +10V regula-

tora.
Silnik obraca sie tylko z Maksymalna predkos¢ zadana. Sprawdzi¢ podtaczenia do
maksymaing predkoscia. potencjometru zadawania i
poprawnosé jego dziatania.
Silnik nie chce pracowac z | Nieprawidtowo wybrany zakres pred- Nalezy odnies¢ sie do
prawidlowa predkoscia kosci za pomocg przefacznikdw, rozdziatu Instalacja i Usta-
maksymalna. wienia.
Dioda utknigcia zapala sie | Nieprawidiowe podiaczenie tacznika | tacznik startu powinien byé
po 15s w trybie regulatora startu. podigczony pomiedzy dwa
pradu. 2zaciski oznaczone jako 'run’
i +10V'.
Dioda utkniecia zapala sie | Uszkodzenie lub nieprawidiowe ob- Sprawdzi¢ wirnik silnika.
natychmiast po zatgczeniu ciazenie przez zaciski '‘A+'i 'A-", Regulator nie powinien by¢
styku 'startu’. uZywany z silnikami o malej
indukcyjnosci,
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MACHINERY DIRECTIVE
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EUROTHERM
DRIVES I
MANUFACTURER’S DECLARATION
|
The following Electronic Products
506/7/8 |
are components to be incorporated into machinery and may not be operated alone. “

The complete machinery or installation using this equipment may only be put into
service when the safety considerations of the Directive 89/392/EEC are fully adhered

1o,

particular reference should be made to EN60204-1 ( Safety of Machinery - Electrical I

Equipment of Machines).

All instructions, warnings and safety ‘nformation of the Product Manual must be |

adhered to.
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Dr Martin Payn, Dr Dan Slattery, Date
Conformance Officer Techmcal Director
Eurotherm Drives Ltd Eurotherm Drives Ltd
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506/7/8 DECLARATION OF CONFORMITY FOR EMC

ce g

EUROTHERM
DRIVES

EC DECLARATION OF CONFORMITY
In accordance with the EEC Directive 89/336/EEC,
Article 10 and Annex 1, (EMC DIRECTIVE)
We Eurotherm Drives Ltd, address as below, declare under our sole
responsibility that the following electronic products

506/7/8

when installed, used and CE marked in accordance with the instructions in the
i product manual (provided with each piece of equipment) using the specified
EMC filters to which this declaration refers is in conformity with the following
I standards:-
BS ENS0081-1 (1992), BSEN50081-2 (1994)
I BSENS50082-17(1992) & draft prEN50082"* (1992)

Following provisions of EEC-Directive
89/336/EEC with amendments 92/31/EEC and 93/68/EEC

LR i s
D ' 20th January 1997

......................................

Dr Martin Payn, Dr Dan Slattery. Date
Conformance Officer Technical Director
Eurotherm Drives Ltd Eurotherm Drives Ltd

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.
* For information only.
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506/7/8 MANUFACTURERS EMC DECLARATION

E

EUROTHERM
DRIVES

MANUFACTURERS EMC DECLARATION
In accordance with the EEC Directive 89/336/EEC,
Article 10 and Annex |, (EMC DIRECTIVE).
We Eurothermy Drives Limited, address as below, declare under our sole
responsibility that the following Electronic Products

506/7/8

when installed and used in accordance with the instructions in the product manual
(provided with each piece of equipment) and using the specified EMC filters to
which this declaration refers is in conformity with the following standards:-
BSENSOOSI-1 (1992), BSENSOORI-2 (1994
BSENSON82-17(1992), & draft prEN50082-2"F (1992)
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Technical Director
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Furotherm Drives Lid
# Compliant with these immunity standurds without specified EMC filiers.
© For information only.
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